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1. Sylwetka Habilitanta

Dr inz. Witold Rohm urodzit si¢ 11 listopada 1981 roku w Bielsku Bialej. Stopien naukowy doktora
uzyskal 9 marca 2011 roku na podstawie uchwaty Rady Wydziahu Inzynierii Ksztaltowania Srodowiska i
Geodezji Uniwersytetu Przyrodniczego we Wroctawiu, na podstawie rozprawy pt. Lokalny przestrzenno-
czasowy model tomograficzny troposfery oparty o obserwacje satelitarne GPS i parametry
meteorologiczne. Praca ta zostala wykonana w Instytucie Geodezji i Geoinformatyki pod opieka prof. dr
hab. inz. Jarostawa Bosego, recenzentami byli: prof. dr hab. inz. Andrzej Borkowski (Uniwersytet
Przyrodniczy we Wroctawiu) oraz prof. dr hab. inz. Jerzy B. Rogowski (Politechnika Warszawska).
Postepowanie habilitacyjne prowadzi Rada Wydziatu Inzynierii Ksztaowania Srodowiska i Geodezji
Uniwersytetu Przyrodniczego we Wroclawiu. Habilitant pracuje w Instytucie Geodezji i Geoinformatyki:
w latach 2008 — 2011 na etacie asystenta, a po doktoracie, od 2011 r na etacie adiunkta. W latach 2011 -
2014 przebywal w SPACE Research Centre, RMIT na Uniwersytecie w Melbourne, Australia jako
naukowiec wizytujacy oraz uczestnik postdoktoral scholarships.

2. Ocena osiagniecia naukowego Model tomografii troposfery z obserwacji GNSS

Jako osiagnigcie naukowe (zgodnie z art. 16 ust. 2 ustawy o stopniach naukowych i tytule naukowym
oraz o stopniach 1 tytule w zakresie sztuki z dnia 14 marca 2003 r., Dz. U. Nr 653, poz. 595, ze zm.) dr inz.
Witold Rohm przedstawil cykl publikacji powiazanych tematycznie pod tytutem Model tomografii
troposfery z obserwacji GNSS.

Cykl ten zawiera nastepujace cztery artykuly:

1) W. Rohm. The precision of humidity in GNSS tomography. W: Atmospheric Research 107 (2012),

s. 69-75. ISSN: 0169-8095. DOI: 10.1016/ j.atmosres. 2011. 12.008,

2) W. Rohm. The ground GNSS tomography - unconstrained approach. W: Advances in Space Research

51.3 (2013), s. 501-513,

3) 1. Bosy, J. Kaplon, W. Rohm, J. Sierny i T. Hadas. Near real-time estimation of water vapour in the

troposphere using ground GNSS and the meteorological data. W: Annales Geophysicae 30.9 (2012),

s. 1379-1391,

4) W. Rohm, K. Zhang 1 J. Bosy. Limited constraint, robust Kalman filtering for GNSS troposphere

tomography. W: Atmospheric Measurement Techniques 7.5 (2014), s. 1475-1486.

Problemem naukowym rozwiazywanym w przedlozonym cyklu prac jest budowa dokladnego modelu
refrakcji, na podstawie obserwacji GNSS w ogolnoéci w polgczeniu z dostepnymi danymi
klimatologicznymi, meteorologicznymi 1 modelami prognozy pogody. Technika ktora Habilitant
zastosowal do uzyskania trojwymiarowego rozkladu pola refrakcyjnego na podstawie zintegrowanych
jednowymiarowych obserwacji jest tomografia. ‘



W ramach cyklu publikacji Autor przedstawil rozwdj metodologii budowy tomograficznego modelu

refrakeji, wraz z kontrola jakosci wyznaczanych parametréw oraz przykladem jej zastosowania:

W pierwszym artykule, The precision of humidity in GNSS tomography Autor przeprowadzit
szczegotowa analize jakosci rozwigzania tomograficznego w zaleznosci od ilosci obserwacji, ksztattu
sieci oraz nalozonych warunkéw ograniczajacych zmienno$é¢ parametrow. Wykazal, Zze model
tomograficzny jest bardzo czuly na topologie macierzy planu obserwacji, uzyskal graniczng warto$é
parametru czulosci, stad okreslit wysoko§é przy ktorej model bedzie dzialal stabilnie.

Artykul  drugi The ground GNSS tomography - unconstrained approach przedstawia konstrukeje
1 testowanie metodologii budowy modelu tomograficznego bez roéwnan ograniczajacych zmiennoscé
parametrow wyznaczanego modelu, co jest pozadane w takich sytuacjach pogodowych np. gdy
wystgpuje duzy gradient poziomy i pionowy parametru. W efekcie usunigcia duzej liczby warunkow
z macierzy planu obserwacji dla uzyskania stabilnosci rozwigzania Autor zastosowal proces taczenia
obserwacji z kolejnych epok obserwacyjnych. Ostatecznie udowodnit tezg, ze jakos¢ rozwigzania bez
warunkow nakladanych na niewiadome jest podobna do tef z nalozonymi warunkami.

W trzecim artykule Near real-time estimation of water vapour in the troposphere using ground GNSS
and the meteorological data Habilitant zastosowal filtr Kalmana do rozwiazania zadania
tomograficznego, odpowiedniego do realizacji zadan w czasie prawie rzeczywistym. W implementacji
modelu tomografii opartej na filtrze Kalmana Autor oddzielil obserwacje od procesu, dodal macierze
kowariancji procesu i obserwacji oraz, w kazdej epoce wyznaczyl wzmocnienie Kalmana — element
filtru decydujacy o poziomie zaufania do obserwacji 1 stanu procesu z poprzedniej obserwacji.
Przeprowadzil nastgpnie analizg czulosci modelu na szum pomiarowy, natomiast metodologig
redukeji szumu przedstawil Autor w artykule czwartym.

W artykule czwartym Limited constraint, robust Kalman filtering for GNSS troposphere tomography
Autor rozszerzy! funkcjonalno$é modelu przez a) zastosowanie odpornego filtru Kalmana do redukeji
wplywu obserwacji odstajacych oraz b) przez uwolnienie modelu tomografii z réwnan
ograniczajacych zmienno$¢ parametréw. W na podstawie 13 wieloaspektowych testdw Autor
wykazal, ze jakos¢ rekonstrukcji za pomoca tej metody filtracji zalezy od dobrej jakosci pola
refrakcyjnosci a priori oraz od iteracyjnego wyznaczania kowariancji obserwacji a w mniejszym
stopniu od redukeji korelacji w macierzy planu obserwacji. W efekcie Autor uzyskal graniczne
przedzialy doktadnosciowe dla rozwiazania tomograficznego i obszaréw dla ktérych model moze by¢
zastosowany.

Najwazniejsze osiagniecia naukowe przedlozonego cyklu polegajg na:

rozwinigeiu koncepcji modelu tomograficznego od poziomu prac laboratoryjnych 1 obserwacji
lokalnych do skali krajowej oraz pelne wsparcie rzeczywistych danych obserwacyjnych,
przeprowadzeniu rygorystycznej analizy wptywu blgdéw pomiarowych na wyniki dziatania modelu
tomograficznego,

zaaplikowaniu dziatania modelu do obserwacji w czasie prawie-rzeczywistym,

redukeji bledow systematycznych w efekcie odrzucenia réwnan wprowadzajacych korelacje
pomiedzy elementami modelu,

opracowaniu metody redukeji bledow odstajacych pojawiajacych sie w obserwacjach, przez
rozwigzanie odporne oraz redukcje korelacji w macierzy planu,

wyznaczeniu granicznych przedzialow dokladnosciowych dla rozwigzania tomograficznego

i obszaréw w ktérych model moze zostaé zaaplikowany.

Tematyka recenzowanego osiggnigcia naukowego Model tomografii troposfery z obserwacji GNSS

miesci sig w dziedzinie nauk technicznych oraz dyscyplinie geodezja i kartografia. Osiagnigcie to
znacznie wzbogaca stan wiedzy z zakresu modelowania refrakeji. Podejscie do problemu oraz sposob
rozwigzania poszczegolnych zagadnien jest oryginalny 1 stanowi znaczacy dorobek naukowy Autora.
Dr inz. Witold Rohm wykazat si¢ przy tym duza dojrzaloscig .naukowa oraz szeroka wiedza z obszaru
rozwiazywanych zagadnien teoretycznych.



3. Ocena dorobku naukowo-badawczego

Jednoczesnie z badaniami nad rozwojem tomografii troposfery dr inz. Witold Rohm pracowal

w zespolach zagranicznych i krajowych nad problematyka zwiazang z opracowaniem sygnalu GNSS
w badaniach geodynamicznych i meteorologicznych. Gléwnym osiggnigciem na tym polu jest
udoskonalenie technologii opracowania sygnatu GNSS oraz analiza sygnalu GNSS i jego pochodnych
Jjako narze¢dzia monitorowania troposfery.

W efekcie tych prac, obok przedstawionego jednotematycznego cyklu 4 publikacji prac stanowiacych

osiggni¢ecie naukowe pt. Model tomografii troposfery z obserwacji GNSS, dr inz. Witold Rohm:

posiada 4 publikacje naukowe wspolautorskie w czasopismach znajdujgcych si¢ w bazie Journal
Citation Reports (JRC): 1) P. Grzempowski, J. Badura, S. Cacon, J. Kaplon, W. Rohm
i B. Przybylski. Geodynamics of South-Eastern part of the Central European subsidence zone.
W: Acta Geodynamica et Geomaterialia 9.3 (2012), s. 359 369. 5% udzial habilitanta w artykule
polegat na przeprowadzeniu obliczen GNSS trzech kampanii pomiarowych. 2) W. Rohm, Y. Yuan,
B. Biadeglgne, K. Zhang i J. L. Marshall. Ground-based GNSS ZTD/IWV estimation system for
numerical weather prediction in challenging weather conditions. W: Atmospheric Research 138
(2014), s. 414 426, 45% udzial w artykule obejmowal koncepcje eksperymentow, przeprowadzenie
wigkszosci obliczen GNSS, radiosondazy i danych NWP, analize wynikéw oraz pisanie pierwszej
wersji artykuhu a takze odpowiedzi na recenzje. 3) Y. Yuan, K. Zhang, W. Rohm, S. Choy, R. Norman
i C.-S. Wang. Real-time retrieval of precipitable water vapor from GPS precise point positioning.
W: Journal of Geophysical Research - Atmospheres (2014), n/a_n/a. issn: 2169-8996. DOI:
10.1002/2014JD021486. 15% udzial habilitanta w artykule polegal na nadzorowaniu merytorycznym
estymacji  opoOznienia troposferycznego, wspomaganiu  budowy 1 optymalizacji ukladu
obserwacyjnego, obliczeniach danych referencyjnych z sondazy balonowvch, pisaniu czefci pracy,
odpowiedzi na recenzje. 4) R. Norman, J. Le Marshall, W. Rohm, B. Carter, G. Kirchengast,
S. Alexander, C. Liu i K. Zhang. Simulating the Impact of Refractive Transverse Gradients Resulting
From a Severe Troposphere Weather Event on GPS Signal Propagation. W: Selected Topics in
Applied Earth Observations and Remote Sensing, IEEE journaltitle of PP.99 (2014), s. 1 _7. issn:
1939-1404. DOIL: 10.1109/JSTARS.2014.2344091. 15% udzial habilitanta w artykule polegal na
zaproponowaniu tematu badawczego, przeprowadzeniu analizy wielkosci refrakeji w réznych stanach
aktywnosci troposfery, obliczen przygotowawczych zwiazanych z uktadami odniesienia, pisaniu
czescl tekstu a takze wykonaniu czesci rysunkow.

jest autorem zrealizowanego oryginalnego osiggni¢cia projektowego, konstrukeyjnego lub
technologicznego: Implementacja modelu tomograficznego GNSS pracujacego w czasie prawie
rzeczywistym na serwerach obliczeniowych Instytutu Geodezji i Geoinformatyki.

jest wspolautorem 1 monografii i 1 publikacji naukowej w czasopiSmie miedzynarodowym
innym niz w znajdujacych si¢ w bazie JCR: 1) T. Manning, W. Rohm, K. Zhang, F. Hurter i C.-S.
Wang. Determining the 4D Dynamics of Wet Refractivity Using GPS Tomography in the Australian
Region. W: Earth on the Edge: Science for a Sustainable Planet. Springer Verlag, 2014, 25% udzial
habilitanta w artykule polegal na nadzorowaniu merytorycznym obliczen tomograficznych, pisaniu
czesci tekstu, analizie wynikow, odpowiedzi na recenzje. 2) T. Manning, K. Zhang, W. Rohm,
S. Choy i F. Hurter. Detecting Severe Weather using GPS Tomography: An Australian Case Study.
W: Journal of Global Positioning Systems 11.1 (2012), s. 58-70. DOIL: 10.5081/jgps. 11.1.58,
20% udzial habilitanta w artykule polegal na nadzorowaniu merytorycznym obliczen
tomograficznych, pisaniu czesci tekstu, analizie wynikow, odpowiedzi na recenzje,

posiada wysoki sumaryczny Impact Factor publikacji naukowych wedlug listy Journal Citation
Reports (JCR), zgodnie z rokiem opublikowania: 22.301 (w tym z publikacji po doktoracie 17.362),
posiada duzg liczbe cytowan publikacji wedlug bazy Web of Science (WoS): 61

posiada wysoki Indeks Hirscha opublikowanych publikacji wedlug bazy Web of Science: 3,

jest kierownikiem projektu badawczego krajowego - finansowany z budzetu Narodowego Centrum
Nauki w ramach programu SONATA nr UMO-2013/11/D/ST10/03473 pt: Opracowanie metodologii
asymilacji naziemnych obserwacji GNSS w celu poprawy jakosci numerycznych prognoz pogody™ -
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realizowany w latach 2014-2017 przez konsorcjum Uniwersytet Przyrodniczy we Wroclawiu -
Uniwersytet Wroctawski.

jest wykonawea w 3 projektach migdzynarodowych i zagranicznych: 1) projekt finansowany
przez European Cooperation in Science and Technology COST nr ES1206 pt: “Advanced Global
Navigation Satellite Systems tropospheric products for monitoring severe weather events and climate
GNSS4SWEC” - realizowany w latach 2013 - 2017 przez konsorcjum europejskich
i migdzynarodowych instytucji badawczych. 2) projekt finansowany przez National Disaster
Resilience Grant Scheme, Wiktoria, Australia pt: _Strengthening Severe Weather Prediction Using the
Advanced Victorian Regional Global Navigation Satellite Systems . Projekt jest realizowany w latach
2014-2015 przez konsorcjum RMIT University, Melbourne University, Cooperative Research Centre,
Australian Bureau of Meteorology. 3) projekt finansowany przez DIISR Australian Space Research
Program - Space Science and Innovation pt: “Platform Technologies for Space, Atmosphere and
Climate, Australian Space Research Programme (2010 _ 2013)” - zrealizowany w latach 2010-2013
przez konsorcijum RMIT University. University of New South Wales, Curtin  University of
Technology, Electro Optic Systems Space System, GPSat Systems Australia, National Space
Organisation of Taiwan, Australian Bureau of Meteorology, NOAA World Data Centre for
Meteorology USA.

byl wykonaweg w 3 krajowych projektach badawezych: 1) projekt finansowany przez Narodowe
Centrum Badan i Rozwoju N R09 0010 10 pt: ,,Budowa moduléw wspomagania serwisow czasu
rzeczywistego systemu ASG-EUPOS™ - zrealizowany w latach 2010-2013, przez Wojskowa
Akademig Techniczna przy wsparciu wykonawcow z Uniwersytetu Przyrodniczego we Wroctawiu
1 Uniwersytetu Warminsko-Mazurskiego. 2) projekt N N526 197238 pt: . . NRT model stanu atmosfery
dla obszaru Polski z pomiaréw GNSS i meteorologicznych realizowanych na stacjach referencyjnych
systemu ASG-EUPOS” - zrealizowany w latach 2010-2013 przez Uniwersytet Przyrodniczy we
Wroctawiu. 3) projekt N520 014 31/2095 pt: ,,.Lokalny przestrzenno-czasowy model tomograficzny
troposfery oparty o obserwacje satelitarne GPS i parametry meteorologiczne. Projekt zostal
zrealizowany w latach 2006-2009 przez Uniwersytet Przyrodniczy we Wroclawiu.

wyglosil 6 referatow na miedzynarodowych zagranicznych konferencjach tematycznych:
1) Rohm W., Geiger A., Champollion C., Zus F., Moeller G., Brenot H., Bosy J., Kroszczynski K.,
Bender M., Yan X., Sa A., Morel L. GNSS tomography requirements for benchmark campaign 2nd
ES1206 GNSS4SWEC Workshop, Varna, Bulgaria, September 8-11, 2014 (referat zaproszony),
2) Rohm W. GNSS Tomography lst ES1206 GNSS4SWEC Summer School, Varna, Bulgaria,
September 8-11, 2014 (wykiad zaproszony), 3) Rohm W., Brenot H., Kacmarik M., Manning T.,
Rapant L., Geiger A. GNSS tomography current status and road ahead 1st ES1206 GNSS4SWEC
Workshop, Munich, Germany, February 26-28, 2014 (referat zaproszony), 4) Rohm W., Brenot H.,
Kacmarik M., Bender M., Manning T., Rapant L., Geiger A. GNSS tomography assembled multi
model solution IAG Scientific Assembly 2013, Potsdam, Germany, 1-6.09.2013 (referat), 5) Rohm W.
Integration of ground and space-based GNSS observations for severe weather monitoring
International workshop on GNSS Remote Sensing for Future Missions and Sciences August 7-9,
2011, Shanghai, China (referat, materiaty konferencyjne), 6) Rohm W. Unconstrained solution of
GNSS tomography 11th Czech-Polish Workshop On Recent Geodynamics of the Sudety Mts. and
Adjacent Areas, Trest, Czech Republic, November 4-6, 2010 (referat, materialy konferencyjne).
wyglosil 2 referaty na krajowych konferencjach tematycznych: 1) Rohm W., Kryza M., Kaplon
J., Wilgan K., Bosy J. The emerging data source in NWP models assimilation scheme; potential of the
ground-based GNSS networks, 22nd Cartographic School 2014 Geoinformatics and Atmospheric
Science, Ksiaz, 6-9.05.2014 (referat, materialy konferencyjne). 2) Rohm W. Precyzja rozwigzania
tomograficznego, rozwiazanie tomograficzne bez warunkéw nakladanych na niewiadome Konferencja
naukowa ,Satelitarne metody wyznaczania pozycji we wspolczesnej geodezji 1 nawigacji”, Wroclaw,
02-04.06.2011 (referat, materialy konferencyjne).



Biorac pod uwagg przedstawione dane dotyczace dzialalnoéci naukowo-badawczej Habilitanta,

w tym osiggnigcie naukowe Model tomografii troposfery z obserwacji GNSS, ilo§é¢ publikacji
w czasopismach migdzynarodowych, wysoki impact factor, duza liczbe cytowan, wysoki indeks Hirscha,
udziat jako kierownik i wykonawca w projektach migdzynarodowych i krajowych oraz znaczng ilo$é
referatow na konferencjach migdzynarodowych i krajowych stwierdzam, ze dorobek ten spelnia
wymagania ustawowe w stopniu wyrdzniajacym.

4. Ocena dorobku dydaktycznego i popularyzatorskiego oraz wspélpracy miedzynarodowej

W tym zakresie dzialalnosci Dr inz. Witold Rohm:

wykazuje wyjatkowa aktywno$¢ w kreowaniu europejskich i innych programéw
mi¢dzynarodowych oraz krajowych na bazie wlasnych osiagnie¢ naukowych i badawczych, w
szezegolnoscei: 1) Jest kierownikiem umowy o wspolpracy z National Central University, Tajwan, pt:
Porozumienie o partnerstwie i wspolpracy w dziedzinie techniki GPS oraz jej zastosowan miedzy
Uniwersytetem Przyrodniczym we Wroctawiu i National Central University w Tajwanie”, umowa
zostata zawarta w 2014 roku. W ramach tej umowy w 2014 mgr inz. Pawel Hordyniec, asystent
w Instytucie Geodezji 1 Geoinformatyki, spedzi 3 miesiace na NCU, pracujgc nad wykorzystaniem
obserwacji z satelitow niskoorbitujacych COSMIC do badania troposfery. 2) Uczestniczyl
w przygotowaniu umowy o wspolpracy z RMIT University, Melbourne, Australia (kierownik prof.
Jarostaw Bosy) ,,Wykorzystanie i rozwdj oprogramowania do modelowania stanu atmosfery metodg
tomografit GNSS”, umowa zostala zawarta w 2013 roku. W ramach tej umowy na poczatku 2015
roku dr inz. Jan Kaplon oraz mgr inz. Karina Wilgan, pracownik i doktorantka w Instytucie Geodezji
i Geoinformatyki, spedza 3 miesigce na RMIT University w Melbourne, beda zajmowacd sig
modelowaniem troposfery z obserwacji GNSS. 3) Uczestniczyl w przygotowaniu umowy
o wspolpracy z University of Pretoria, Department of Geography, Geoinformatics and Meteorology,
Republika Potudniowej Afryki (kierownik prof. Jaroslaw Bosy) pt: ,.Wykorzystanie i rozwoj
oprogramowania do modelowania stanu atmosfery metodg tomografii GNSS”. 4) Jest wice-
przewodniczacym grupy roboczej zwigzanej z tomografia GNSS powotanej w ramach podkomisji 3
leledetekcja 1 Modelowanie Atmosfery” komisji 4 Miedzynarodowej Asocjacji Geodezji (IAG
4.3.2). 5) Jest kierownikiem grupy roboczej zwigzanej z tomografia GNSS powotlanej w ramach
projektu COST ES1206, ktorej glownymi celami badawczymi sa: aplikacja techniki tomografii do
nowcastingu oraz asymilacja wynikoéw dzialania modeli w numerycznych modelach prognozy
pogody.
bierze aktywny udzial w miedzynarodowych i krajowych konferencjach naukowych: 1) Rohm
W., Bosy J., Sierny J. Tomografia GNSS w czasie prawie rzeczywistvm. Seminarium ,,Wspolczesne
problemy osnéw podstawowych”, Grybéw, 14-15.10.2010 (poster i materialy konferencyjne).
2) Rohm W., Geiger A., Bender M., Shangguan M., Brento H., Manning T. IAG WG4.3.2 Inter-
comparison and cross-validation of tomography models - aims, scope and methods 2012.
International GNSS Workshop, UWM, Olsztyn, Poland, 23-27 July 2012 (poster i materialy
konferencyjne). 3) Rohm W., Zhang K., Choy S., Kuleshov Y., Bosy J., Kroszczynski K. Severe
weather investigation using GNSS signals - a new dimension of GNSS meteorology European
Geosciences Union General Assembly 2012, Vienna, Austria, 22-27 April 2012. Geophysical
Research Abstracts (poster i materiaty konferencyjne)
pelnil funkcje sekretarza komitetu organizacyjnego konferencji miedzynarodowej: 10th Czech-
Polish Workshop, 2009, Szklarska Porgba.
byl wspoélorganizatorem seminarium: Seminar on GNSS applications in Numerical Weather
Prediction models, 2014, Wroclaw.
utrzymal 2 nagrody: zespolowe Rektora Uniwersytetu Przyrodniczego we Wroclawiu za cykl
publikacji, w 20101 2011 roku.
zostal wyré6zniony: projakosciowym wynagrodzeniem z puli Rektora Uniwersytetu Przyrodniczego
we Wroctawiu 2013 oraz specjalng nagroda Rektora Uniwersytetu Przyrodniczego we Wroclawiu dla
najezeéciej publikujacego pracownika Wydziatu Inzynierii Srodowiska i Geodezji, 2012.

;



e jest kierownikiem Konsorcjum: ,Uniwersytet Przyrodniczy we Wroclawiu - Uniwersytet
Wroctawski 2014 — 20177, finansowanym przez Narodowe Centrum Nauki, w ramach projektu
.Opracowanie metodologii asymilacji naziemnych obserwacji GNSS w celu poprawy jakosci
numerycznych prognoz pogody™.

e posiada doSwiadezenie w  kierowaniu projektami realizowanymi we wspdlpracy
z przedsigbiorcami: w 2014 roku byl kierownikiem projektu ,,Unmanned Aerial System (UAS) dla
geodezji”, realizowanego ze $rodkdéw wlasnych firmy geodezyjnej Geobiz.

e jest czlonkiem 2 miedzynarodowych organizacji naukowych: European Geosciences Union, (od
2007 r.) 1 American Geophysical Union (od 2008 r.)

e posiada znaczne doSwiadczenie dydaktyezne: w latach 2011 — 2014 prowadzit zajecia dydaktyczne
na Uniwersytecie Przyrodniczym we Wroctawiu z przedmiotéow Satellite Measurement Techniques
(¢wiczenia 1 wyklady w j. angielskim), Jezyk Angielski - warsztaty pisania artykulow naukowych
(zajecia na studiach doktoranckich), Satelitarne Techniki Pomiarowe (¢éwiczenia), Uklady Odniesienia
i Osnowy Geodezyjne (¢wiczenia), Geodezja Satelitarna (¢wiczenia); byl réwniez opiekunem pracy
magisterskiej 1 recenzentem 3 prac magisterskich 1 dyplomowych.

e prowadzi opieke naukows nad studentami: wspolpracuje z Kolem Naukowym Geoinformatykéw
przy Instytucie Geodezji i Geoinformatyki Uniwersytetu Przyrodniczego we Wroclawiu w ramach
projektu ,,Unmanned Aerial System (UAS) dla geodezji”.

e jest promotorem pomocniczym: rozprawa doktorska Kariny Wilgan (od roku 2012), pt. ,Integracja
modeli troposfery uzyskanych z danych GNSS i meteorologicznych z Numerycznymi Modelami
Prognozy”

e jest opiekunem naukowym 2 prac doktorskich: Dr Toby Manning w latach 2011 — 2013 pt.
“4-Dimensional water vapour tomography using both ground-based and space-borne GPS
measurements for NWP applications”, oraz Yubin Yuan od roku 2012 pt. ,,GPS-based 4D water
vapour and its meterological applications over Australian region”.

e przebywal na 3 stazach w zagranicznych os$rodkach naukowych i akademickich: rok 2014 -
dwutygodniowy staz naukowy w ramach misji naukowej STSM COST w MetOffice, Exeter, Wielka
Brytania; w latach 2012 — 2014 jako post-doc w SPACE Research Centre, RMIT Uniwersytet,
Melbourne, Australia; oraz w latach 2011 - 2012 jako naukowiec wizytujacy w SPACE Research
Centre, RMIT Uniwersytet, Melbourne, Australia.

o uczestniczyl w 2 kursach zagranicznych: rok 2009 kurs oprogramowania Bernese GPS Software
w Instytucie Astronomi na Uniwersytecie w Bernie w Szwajcarii oraz rok 2008 - kurs CATREF
w Institute Geographique National, Paryz, Francja.

e recenzowal 2 projekty naukowe: Narodowego Centrum Badan i Rozwoju w latach 2013-2014
w Programie Badan Stosowanych.

e recenzowal 10 artykuléow w czasopismach miedzynarodowych: 4 w Advances in Space Research
(2009, 2010, 2014), 1 w IEEE Transactions on Geoscience and Remote Sensing, 2 w Artifcial
Satellites (2011, 2012), 1 w Mathematical Modelling and Analysis (2012), 1 w Annales
Geophysicales (2013), 1 w Atmospheric Measurement Techniques (2013), 1 w monografii
International Association of Geodesy Symposia (2012).

Przedstawiony przeglad dorobku dydaktycznego 1 popularyzatorskiego oraz wspolpracy

miedzynarodowej Swiadczy o wybitnej aktywnodei dr inz. Witolda Rohma, ktérg oceniam jako
wyrdzniajaca.
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5. Podsumowanie i wniosek koncowy

Sposob opracowania poszczegolnych zagadnien dziela naukowego Model tomografii troposfery
7 obserwacji GNSS jest oryginalny i stanowi znaczacy dorobek naukowy Habilitanta a jednoczes$nie
znacznie wzbogaca stan wiedzy w dyscyplinie geodezja 1 kartografia. Dr inz. Witold Rohm wykazal sig
przy tym bardzo duzg dociekliwoscia i1 dojrzalo$cia naukowg oraz szeroka wiedza z obszaru
rozwigzywanych zagadnien teoretycznych, jak i ich praktycznych zastosowan.

Rowniez pozostaly dorobek publikacyjny Habilitanta i jego wspolpraca miedzynarodowa $§wiadczy
o duzej aktywno$ci naukowej, wyraznym sprecyzowaniu kierunkéw badan i opanowaniu w bardzo
dobrym stopniu warsztatu naukowego.

Biorac pod uwagg to, ze:

e osiagnigcie naukowe Model tomografii troposfery z obserwacji GNSS stanowl istotny wklad Autora
w naukowy rozwaj geodezji i kartografii,

e Habilitant posiada oryginalny i duzy dorobek naukowo-badawczy w dyscyplinie geodezja i kartografia,

e prowadzi wyrdzniajaca sie wspolprace miedzynarodowa,

e posiada duze doswiadczenie dydaktyczne 1 popularyzatorskie,

e zarOwno osiagnigcie naukowe, jak i dorobek naukowo-badawczy, dydaktyczny i popularyzatorski oraz
wspolpraca migdzynarodowa spelniaja wymogi ,,ustawy o stopniach naukowych i tytule naukowym
oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki” z 18 marca 2011 roku z pdzZniejszymi zmianami,

wnoszg o przyjecie przedlozonych osiagnieé przez Rade Wydziahu Inzynierii Ksztaltowania Srodowiska

1 Geodezji oraz o nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego dr inz. Witoldowi Rohmowi
w dyscyplinie geodezja i kartografia.
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